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Лабораторная работа № 6. 
Генераторы типовых конструктивных элементов
Цель работы: 

Научиться использовать при моделировании средства функционального проектирования САПР Autodesk Inventor: генераторов компонент типовых конструкций: разъемных соединений и механических передач.
Ход работы:

1. В соответствии с вариантом создать проект Autodesk Inventor, включающий три сборки.

2. Представить к защите:

– Отчет, содержащий задание, структуру браузера каждой из сборок и окна генераторов.

– Проект Autodesk Inventor, включающий сборку с генерированными компонентами.
Вариант 1

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=160 мм

B=50 мм

C=40 мм

D=20 мм

E=18 мм
F=28 мм
G=35 мм
H=18 мм
J=48 мм


	2
	Цилиндрическое зубчатое зацепление

(Spur Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	2

	
	
	Межосевое расстояние
	150 мм

	
	
	Модуль
	1,5 мм


	3
	Шпоночное соединение

(Key)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	30 мм


Вариант 2

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=105 мм

B=80 мм

C=27 мм

D=18 мм

E=32 мм
F=15 мм
G=20 мм
H=50 мм
J=16 мм


	2
	Цилиндрическое зубчатое зацепление

(Spur Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	2,5

	
	
	Межосевое расстояние
	170 мм

	
	
	Модуль
	1,75 мм


	3
	Прямобочное шлицевое соединение

(Parallel Splines)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	34 мм


Вариант 3

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=150 мм

B=42 мм

C=32 мм

D=20 мм

E=18 мм
F=11 мм
G=18 мм
H=10 мм
J=52 мм


	2
	Коническое зубчатое зацепление

(Bevel Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	2

	
	
	Межосевой угол
	30 градусов

	
	
	Модуль
	3 мм


	3
	Шпоночное соединение

(Key)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	36 мм


Вариант 4

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=114 мм

B=90 мм

C=18 мм

D=40 мм

E=30 мм
F=20 мм
G=50 мм
H=24 мм
J=12 мм



	2
	Коническое зубчатое зацепление

(Bevel Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	2,5

	
	
	Межосевой угол
	60 градусов

	
	
	Модуль
	3 мм


	3
	Прямобочное шлицевое соединение

(Parallel Splines)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	38 мм


Вариант 5

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=98 мм

B=74 мм

C=10 мм

D=24 мм

E=35 мм
F=10 мм
G=38 мм
H=40 мм
J=15 мм


	2
	Цилиндрическое зубчатое зацепление

(Spur Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	3,15

	
	
	Межосевое расстояние
	210 мм

	
	
	Модуль
	2 мм


	3
	Шпоночное соединение

(Key)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	40 мм


Вариант 6

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=156 мм

B=62 мм

C=31 мм

D=23 мм

E=21 мм
F=30 мм
G=15 мм
H=18 мм
J=30 мм


	2
	Цилиндрическое зубчатое зацепление

(Spur Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	3,55

	
	
	Межосевое расстояние
	250 мм

	
	
	Модуль
	2,25 мм


	3
	Прямобочное шлицевое соединение

(Parallel Splines)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	42 мм


Вариант 7

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=210 мм

B=160 мм

C=20 мм

D=53 мм

E=23 мм
F=40 мм
G=115 мм
H=110 мм
J=32 мм


	2
	Коническое зубчатое зацепление

(Bevel Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	2,8

	
	
	Межосевой угол
	90 градусов

	
	
	Модуль
	3 мм


	3
	Шпоночное соединение

(Key)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	44 мм


Вариант 8

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=142 мм

B=84 мм

C=15 мм

D=14 мм

E=33 мм
F=17 мм
G=60 мм
H=30 мм
J=42 мм


	2
	Коническое зубчатое зацепление

(Bevel Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	3,15

	
	
	Межосевой угол
	30 градусов

	
	
	Модуль
	3 мм


	3
	Прямобочное шлицевое соединение

(Parallel Splines)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	46 мм


Вариант 9

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)

[image: image9.png][E]autodesk Inventor 10 - [HepTexcLidw]

Flen e o v o G e G 0 ]

D-& @0 o |[theson |- frboepar Jomoem - | 6 B

Ba B uepTee
s -

© OxpyxrocTo: uenTp  Shift+C ~
) Ayraiuentp
CIbmoyroner: 2 Tousn =

T\ Conprxerme ~
€ ToukalLlentp.

© Moroyronsmac
Tycmwerom
Mprweyransreti nacors

3Keyronoi nacone
Elnoacte

Qraswen D
L —

Mogens ~
B eprextidw
Ueprexeis pecypeet
&0 et
38070,
& rOCT 210468
]

o scomt

Pexim oxugamA

@inyex| L naboparoprive | [ Narens ympaen.. |[[ Autodesk tnve... 4 Macrep mpaexri.. | [Ed Pacuer sraven... | (5 Autodesk Invertor | 1] _na61o - Micra... |

&

« 2150




	А=170 мм

B=100 мм

C=18 мм

D=20 мм

E=23 мм
F=30 мм
G=18 мм
H=60 мм
J=20 мм


	2
	Цилиндрическое зубчатое зацепление

(Spur Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	4,5

	
	
	Межосевое расстояние
	280 мм

	
	
	Модуль
	2,5 мм


	3
	Шпоночное соединение

(Key)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	48 мм


Вариант 10

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=185 мм

B=180 мм

C=30 мм

D=41 мм

E=35 мм
F=20 мм
G=42 мм
H=100 мм
J=70 мм


	2
	Цилиндрическое зубчатое зацепление

(Spur Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	5

	
	
	Межосевое расстояние
	320 мм

	
	
	Модуль
	2,75 мм


	3
	Прямобочное шлицевое соединение

(Parallel Splines)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	50 мм


Вариант 11

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=115 мм

B=48 мм

C=19 мм

D=23 мм

E=14 мм
F=10 мм
G=15 мм
H=30 мм
J=30 мм


	2
	Коническое зубчатое зацепление

(Bevel Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	3,55

	
	
	Межосевой угол
	60 градусов

	
	
	Модуль
	3 мм


	3
	Шпоночное соединение

(Key)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	48 мм


Вариант 12

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=85 мм

B=94 мм

C=14 мм

D=20 мм

E=17 мм
F=21 мм
G=30 мм
H=30 мм
J=20 мм


	2
	Коническое зубчатое зацепление

(Bevel Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	4

	
	
	Межосевой угол
	90 градусов

	
	
	Модуль
	3,5 мм


	3
	Прямобочное шлицевое соединение

(Parallel Splines)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	46 мм


Вариант 13

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=194 мм

B=150 мм

C=60 мм

D=84 мм

E=24 мм
F=18 мм
G=60 мм
H=130 мм
J=42 мм


	2
	Цилиндрическое зубчатое зацепление

(Spur Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	5,6

	
	
	Межосевое расстояние
	360 мм

	
	
	Модуль
	2,5 мм


	3
	Шпоночное соединение

(Key)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	44 мм


Вариант 14

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)

[image: image14.png][E]autodesk Inventor 10 - [HepTexcLidw]

Flen e o v o G e G 0 ]

D-& @0 o |[theson |- frboepar Jomoem - | 6 B

Ba B uepTee
s -

© OxpyxrocTo: uenTp  Shift+C ~
) Ayraiuentp
CIbmoyroner: 2 Tousn =

T\ Conprxerme ~
€ ToukalLlentp.

© Moroyronsmac
Tycmwerom
Mprweyransreti nacors

3Keyronoi nacone
Elnoacte

Qraswen D
L —

Mogens ~
B eprextidw
Ueprexeis pecypeet
&0 et
38070,
& rOCT 210468
]

o scomt

Pexim oxugamA

@inyex| L naboparoprive | [ Narens ympaen.. |[[ Autodesk tnve... 4 Macrep mpaexri.. | [Ed Pacuer sraven... | (5 Autodesk Invertor | 1] _na61o - Micra... |

&

« 2150




	А=138 мм

B=85 мм

C=30 мм

D=17 мм

E=16 мм
F=14 мм
G=15 мм
H=15 мм
J=40 мм


	2
	Цилиндрическое зубчатое зацепление

(Spur Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	2

	
	
	Межосевое расстояние
	400 мм

	
	
	Модуль
	3 мм


	3
	Прямобочное шлицевое соединение

(Parallel Splines)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	42 мм


Вариант 15

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=130 мм

B=115 мм

C=25 мм

D=34 мм

E=24 мм
F=28 мм
G=18 мм
H=40 мм
J=21 мм


	2
	Коническое зубчатое зацепление

(Bevel Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	4,5

	
	
	Межосевой угол
	30 градусов

	
	
	Модуль
	4 мм


	3
	Шпоночное соединение

(Key)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	40 мм


Вариант 16

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=90 мм

B=90 мм

C=14 мм

D=18 мм

E=18 мм
F=34 мм
G=20 мм
H=30 мм
J=24 мм


	2
	Коническое зубчатое зацепление

(Bevel Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	5

	
	
	Межосевой угол
	60 градусов

	
	
	Модуль
	1,5 мм


	3
	Прямобочное шлицевое соединение

(Parallel Splines)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	38 мм


Вариант 17

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=160 мм

B=76 мм

C=47 мм

D=20 мм

E=24 мм
F=29 мм
G=60 мм
H=24 мм
J=18 мм


	2
	Цилиндрическое зубчатое зацепление

(Spur Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	2,5

	
	
	Межосевое расстояние
	260 мм

	
	
	Модуль
	3,5 мм


	3
	Шпоночное соединение

(Key)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	36 мм


Вариант 18

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=174 мм

B=62 мм

C=50 мм

D=30 мм

E=32 мм
F=18 мм
G=21 мм
H=50 мм
J=42 мм


	2
	Цилиндрическое зубчатое зацепление

(Spur Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	3,15

	
	
	Межосевое расстояние
	200 мм

	
	
	Модуль
	4 мм


	3
	Прямобочное шлицевое соединение

(Parallel Splines)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	34 мм


Вариант 19

	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=215 мм

B=120 мм

C=90 мм

D=26 мм

E=20 мм
F=36 мм
G=50 мм
H=72 мм
J=80 мм


	2
	Коническое зубчатое зацепление

(Bevel Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	5,6

	
	
	Межосевой угол
	90 градусов

	
	
	Модуль
	1,75 мм


	3
	Шпоночное соединение

(Key)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	32 мм


Вариант 20
	1.
	Болтовое соединение
(Bolted Connection)
	Создать сборку из двух деталей и двух резьбовых соединений (сквозного – по отверстию F и глухого – по отверстию E)
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	А=230 мм

B=200 мм

C=84 мм

D=62 мм

E=28 мм
F=22 мм
G=80 мм
H=110 мм
J=100 мм


	2
	Коническое зубчатое зацепление

(Bevel Gear)
	Создать сборку из узла (подсборки) зацепления и базовой детали. Оси зубчатых колес в модели сборки совместить с базовой деталью. C помощью вариации зависимости привести передачу в движение

	
	
	Передаточное отношение
	2

	
	
	Межосевой угол
	30 градусов

	
	
	Модуль
	2,5 мм


	3
	Прямобочное шлицевое соединение

(Parallel Splines)
	Создать сборку из двух цилиндрических деталей ("вала" и "колеса"). Совместить детали, используя сборочные зависимости и добавить к ним указанное соединение. С помощью вариации зависимости привести сборку в движение.

	
	
	Диаметр вала
	30 мм


